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| ‘ ‘ Sistema de dos masas (m1 v m2) conectadas entre si con un resorte de constante k2 v a una
pared fija por el lado izquierdo mediante otro resorte de constante k1 v a una pared fija por el
’ lado derecho mediante un tercer resorte de constante k3. Las masas m1 v m2 pueden desplazarse

con el raton estiranod o comprimiendo los resortes durante la simulacion. El movimiento se
simula en el vacio, en ausencia de todo tipo de fuerzas de rozamiento.
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